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¶ Pneumatischer Wechseladapter für den vollautomatischen Betrieb 

¶ Automatisches Öffnen und Schließen durch elektromechanischen oder pneumati-
schen Antrieb 

¶ Die elektromechanische Variante kann auch manuell betrieben werden 

¶ Anbindungsmöglichkeit an Robotersysteme 

¶ Anbindung und teilweise Integration von Sicherheitssystemen 

¶ Hoher Bedienkomfort 

¶ Parallele Andruckmechanik 

¶ Kostengünstiges Wechselplatten-System 

¶ Die Adapter werden in der Grundversion ohne Wechsel-Kassetten geliefert. Diese 
müssen separat bestellt werden 

¶ Gehäuseerhöhung sind bis max. 3 x 90 mm möglich 

¶ Bausätze zur Erweiterung von vorhandenen, bislang manuell bedienbaren Adaptern 

AP = Andruckplatte 

PAP = Prüϛingsauϛageplatte  

KTP = Kontaktträgerplat-

Grundgerät 

Motor + Getriebe (WA-P-30xx-Auto-E) 

Zylinder 2 (WA-P-30xx-Auto-

Zylinder 1 (WA-P-30xx-Auto-P) 

Aufstoßzylinder 2 (WA-P-30xx-Auto

Aufstoßzylinder 1 (WA-P-30xx-Auto-P) 
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н DǊǳƴŘƎŜǊŅǘ ²!-t-оллл   ²!-t-оллл  ²!-t-олмл  

о !ǳǖŜƴƳŀǖŜ рпл Ȅ рлл Ȅ оол рпл Ȅ рлл Ȅ оол тпл Ȅ рмл Ȅ опл 

п DŜƘŅǳǎŜŜǊƘǀƘǳƴƎ ƛƴŎƭΦ LƴŎƭΦ LƴŎƭΦ 

р {ŎƘƴƛǧǎǘŜƭƭŜ Ȋǳ ¢ŜǎǘǎȅǎǘŜƳ Wŀ bŜƛƴ bŜƛƴ 

с {ŎƘƴƛǧǎǘŜƭƭŜ Ȋǳ wƻōƻǘŜǊ Wŀ bŜƛƴ bŜƛƴ 

т mũƴŜƴ ǳΦ {ŎƘƭƛŜǖŜƴ ŜƭŜƪǘǊƻƳŜŎƘŀƴƛǎŎƘ ǇƴŜǳƳŀǝǎŎƘ ǇƴŜǳƳŀǝǎŎƘ 

у .ŜǘǊƛŜōǎŀǊǘ !ǳǘƻ κ aŀƴ !ǳǘƻ !ǳǘƻ 

ф 
²ŜŎƘǎŜƭƪŀǎŜǧŜ 
±D-[ŜƛǎǘŜƴ-!ǳǎŦǸƘǊǳƴƎ 

²!-Y¢t-плл 
²!-t!t-плл 
²!-!t-плл 

²!-Y¢t-плл 
²!-t!t-плл 
²!-!t-плл 

²!-Y¢t-пмл 
²!-t!t-пмл 
²!-!t-пмл 

мл bǳǘȊƅŅŎƘŜ орл Ȅнол орл Ȅнол рнл Ȅ нфр 

мм 
²ŜŎƘǎŜƭƪŀǎŜǧŜ 
tȅƭƻƴ-!ǳǎŦǸƘǊǳƴƎ 

²!-Y¢t-плл-L 
²!-t!t-плл-L 
²!-!t-плл-L 

²!-Y¢t-плл-L 
²!-t!t-плл-L 
²!-!t-плл-L 

²!-Y¢t-пмл-L 
²!-t!t-пмл-L 
²!-!t-пмл-L 

мн bǳǘȊƅŅŎƘŜ оол Ȅмул оол Ȅмул рнл Ȅ нфр 

мо .ŀǳǎŀǘȊΥ  όƻǇǝƻƴŀƭύ !ǳǘƻ-9-м  -  - 

мп .ŀǳǎŀǘȊΥ  όƻǇǝƻƴŀƭύ !ǳǘƻ-9-н  -  - 

мр .ŀǳǎŀǘȊΥ  όƻǇǝƻƴŀƭύ !ǳǘƻ-9-о  -  - 

мс {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎǎȅǎǘŜƳ {ŀŦŜ м ƛƴǘŜƎǊƛŜǊōŀǊ ǎǘŀƴŘ ŀƭƻƴŜ ǎǘŀƴŘ ŀƭƻƴŜ 

мт {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎǎȅǎǘŜƳ {ŀŦŜ н ƛƴǘŜƎǊƛŜǊōŀǊ ǎǘŀƴŘ ŀƭƻƴŜ ǎǘŀƴŘ ŀƭƻƴŜ 

му {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎǎȅǎǘŜƳ {ŀŦŜ о ƛƴǘŜƎǊƛŜǊōŀǊ ǎǘŀƴŘ ŀƭƻƴŜ ǎǘŀƴŘ ŀƭƻƴŜ 

мф tŀŎƪƳŀǖŜ тлл Ȅ тлл Ȅ рнл тлл Ȅ тлл Ȅ рнл мллл Ȅ тнл Ȅ рол 

нл DŜǿƛŎƘǘ όDǊǳƴŘǾŜǊǎƛƻƴύ нс мф нс 
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WA-P-30xx-Auto-E 

¶ Automatisches Öffnen und Schließen erfolgt elektrome-
chanisch 

¶ Öffnungswinkel von 82° 

¶ Das Öffnen und Schließen erfolgt über einen Elektro-
motor und ein Getriebe sowie eine zugehörige Steue-
rung mit Sensorik  

¶ Wechsel zwischen manuellem und automatischem Be-
trieb möglich 

 
WA-P-30xx-Auto-P 

¶ Automatisches Öffnen und Schließen erfolgt über 
pneumatische Zylinder 

¶ Öffnungswinkel von 88° 

¶ Druckanschluss kann seitlich oder hinten erfolgen 

¶ Druckeinstellung des eingebauten Manometers liegt 
bei 6 bar 



Pneumatischer Wechseladapter mit Automatikfunktion 

Antrieb  elektromechanisch 

Merkmale  Inkl. interner 192-poliger VG-Leistenschnittstelle 
   Max. Produktϛäche liegt bei 350 x 230 mm 

Bestellnummer: WA-P-3000-AUTO-E 
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Pneumatischer Wechseladapter (I-Ausführung) mit Automa-
tikfunktion 

Antrieb  elektromechanisch 

Merkmale  Inkl. Halterung für internes FKS-
Schnittstellensystem  
   (max. 9 Pylon-Blöcke) 
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Pneumatischer Wechseladapter mit Automatikfunktion 

Antrieb  pneumatisch 

Merkmale  Inkl. interner 192-poliger VG-Leistenschnittstelle 
   Inkl. 90 mm Gehäuseerhöhung 
   Max. Produktϛäche liegt bei 350 x 230 mm 

Bestellnummer: WA-P-3000-AUTO-P 

Pneumatischer Wechseladapter (I-Ausführung) mit Automatik-
funktion 

Antrieb  pneumatisch 

Merkmale  Inkl. Halterung für internes FKS-Schnittstellensystem  
   (max. 9 Pylon-Blöcke) 
   Inkl. 90 mm Gehäuseerhöhung 
   Max. Produktϛäche liegt bei 330 x 180 mm 

Pneumatischer Wechseladapter mit Automatikfunktion 

Antrieb  pneumatisch 

Merkmale  Inkl. interner 192-poliger VG-Leistenschnittstelle 
   Max. Produktϛäche liegt bei 520 x 295 mm 
   Inkl. 90 mm Gehäuseerhöhung 

Bestellnummer: WA-P-3010-AUTO-P 

Pneumatischer Wechseladapter (I-Ausführung) mit Automatik-
funktion 

Antrieb  pneumatisch 

Merkmale  Inkl. Halterung für internes FKS-Schnittstellensystem  
   (max. 9 Pylon-Blöcke) 
   Inkl. 90 mm Gehäuseerhöhung 
   Max. Produktϛäche liegt bei 520 x 295 mm 

Bestellnummer: WA-P-3010-AUTO-P 

+ 

+ 

+ 

+ 
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Wechselplattensatz für WA-P-3000-AUTO 

Bestehend aus WA-KTP-400 
   WA-PAP-400 
   WA-AP-400 

Bestellnummer: WA-WK-400 

Wechselplattensatz für WA-P-3000-I-AUTO 

Bestehend aus WA-KTP-400-I 
   WA-PAP-400-I 
   WA-AP-400 

Bestellnummer: WA-WK-400-I 

Wechselplattensatz für WA-P-3010-AUTO 

Bestehend aus WA-KTP-410 
   WA-PAP-410 
   WA-AP-410 

Bestellnummer: WA-WK-410 

Wechselplattensatz für WA-P-3010-AUTO-I 

Bestehend aus WA-KTP-410-I 
   WA-PAP-410-I 
   WA-AP-410 

Bestellnummer: WA-WK-410-I 
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Gehäuse-Erhöhung 90mm  

für MFG-350-Pult-Gehäuse; aus Aluminium 
lichtgrau 

Bestellnummer: MFG-350-GEHÄUSEERHÖHUNG-90 

Gehäuse-Erhöhung 90mm  

für MFG-750-Pult-Gehäuse; aus Aluminium 
lichtgrau 

Bestellnummer: MFG-700-GEHÄUSEERHÖHUNG-90 

 

Gehäuse-Erhöhung 90mm  

für MFG-530-Pult-Gehäuse; aus Aluminium 
lichtgrau 

Bestellnummer: MFG-530-GEHÄUSEERHÖHUNG-90 
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Antriebssatz und Steuerungsmodul  

Mechanischer Bausatz für WA-P-3000 und WA-P-3010 

Dient einer nachträglichen Automatisierung eines bestehenden WA-P-
3000 oder WA-P-3010. Dieser Bausatz enthält sämtliche mechanischen 
Bauteile. 

Komponenten:  E-Motor + Getriebe  
   + robuste mechanische Wechselkomponenten 
      Der Einbau erfolgt bauseits durch den Kunden. 

Bestellnummer: AUTO-E-1 

Elektromechanischer Bausatz für WA-P-3000 und WA-P-3010 

Dient einer nachträglichen Automatisierung eines bestehenden WA-P-
3000 oder WA-P-3010.  

Komponenten:  E-Motor + Getriebe  
   + robuste mechanische Wechselkomponenten 
   + sämtliche elektronischen Komponenten 
   + Software 
      Der Einbau erfolgt bauseits durch den Kunden. 

Bestellnummer: AUTO-E-2 

Elektromechanischer Umbau für WA-P-3000 und WA-P-3010 

Dient einer nachträglichen Automatisierung eines bestehenden WA-P-
3000 oder WA-P-3010.  

Komponenten:  E-Motor + Getriebe  
   + robuste mechanische Wechselkomponenten 
   + sämtliche elektronischen Komponenten 
   + Software 

   Der Umbau für die Automatisierung inkl. Endtest wird 
durch    GPS Prüftechnik vorgenommen. 

Bestellnummer: AUTO-E-3 
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Sicherheits-Lichtschranken-Vorhang 

Einsatzmöglichkeit  Sämtliche automatischen Adapter von GPS 
Prüftechnik 

Merkmale    Lichtschrankenvorhang mit 700 mm Höhe 
    Umhausung des Adapters ist erforderlich 
    Dient der Unterbrechung des Öϙnungs-/

Sicherheits-Kontaktleiste 

Einsatzmöglichkeit  Sämtliche automatischen Adapter der E-
Variante von  
    GPS Prüftechnik 

Merkmale    Umlaufende Sicherheitskontaktleiste im Deckelbe-
reich      des Adapters 
    Umhausung des Adapters wird empfohlen 
    Dient der Unterbrechung des Schließvorgangs 

Sicherheits-Laser-Scanner 

Einsatzmöglichkeit  Sämtliche automatischen Adapter von GPS 
Prüftechnik 

Merkmale    Laserscanner mit zwei Sicherheitsbereichen mit  
    individuellen Einstellungsmöglichkeiten 
    Umhausung des Adapters ist nicht erforderlich 
    Dient der Unterbrechung des Öϙnungs-/
Schließvorgangs 
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мΦ IŀǳǇǘǎŎƘŀƭǘŜǊ ŀǳŦ ϦhbϦ 

мΦм  {ŜƭōǎǧŜǎǘ ŘŜǊ 9ƭŜƪǘǊƻƴƛƪ 

мΦн  wǸŎƪƳŜƭŘǳƴƎ ǾƻƳ aƻǘƻǊ-{ŜƴǎƻǊ Ґ aƻǘƻǊ ƛƴ ŀƪǝǾŜǊ {ǘŜƭƭǳƴƎ 

мΦо  wǸŎƪƳŜƭŘǳƴƎ Ǿƻƴ DŜƘŅǳǎŜŀōŘŜŎƪǳƴƎ ŦǸǊ DŜǘǊƛŜōŜ όƎŜǎŎƘƭƻǎǎŜƴύΦ ²Ŝƴƴ ƪŜƛƴŜ wǸŎƪƳŜƭŘǳƴƎ  

 ŜǊŦƻƭƎǘΣ ƪŀƴƴ ƭŜŘƛƎƭƛŎƘ ϦƳŀƴǳŜƭƭϦ ǿŜƛǘŜǊŦŀƘǊŜƴ ǿŜǊŘŜƴΦ 

мΦп  ²Ŝƴƴ ŘŜǊ 9ƭŜƪǘǊƻƴƛƪ-{ŎƘŀƭǘŜǊ ŀǳŦ ϦƻƘƴŜ {/[ Ґ  {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘϦ ǎǘŜƘǘΣ Ǝƛōǘ Ŝǎ ƪŜƛƴŜ wǸŎƪƳŜƭŘǳƴƎ ŦǸǊ  

 Řŀǎ {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎǎȅǎǘŜƳΦ όh¦¢ оύ 5ŜǊ !ŘŀǇǘŜǊ ǀũƴŜǘ ŀǳǘƻƳŀǝǎŎƘ 

мΦр  ²Ŝƴƴ ŘŜǊ ŜƭŜƪǘǊƻƴƛǎŎƘŜ {ŎƘŀƭǘŜǊ ŀǳŦ ϦƳƛǘ {/[Ϧ ǎǘŜƘǘΣ Ǝƛōǘ Ŝǎ ŜƛƴŜ wǸŎƪƳŜƭŘǳƴƎ  

 ǾƻƳ {ŜŎǳǊƛǘȅ-{ȅǎǘŜƳΣ ƻō ŘƛŜǎŜǎ Lh ƛǎǘ ƻŘŜǊ bhY ƛǎǘ όƛƴǘŜǊƴύ 

мΦс  ²Ŝƴƴ {ŜŎǳǊƛǘȅ-{ȅǎǘŜƳ LhΦ Ґ !ƪǝǾƛŜǊǳƴƎ ǳƴŘ mũƴŜƴ ŘŜǎ !ŘŀǇǘŜǊǎ ōƛǎ ȊǳǊ 9ƴŘƭŀƎŜ 

мΦт  bŀŎƘ 9ǊǊŜƛŎƘŜƴ ŘƛŜǎŜǎ tǳƴƪǘŜǎ ŜǊŦƻƭƎǘ ŘƛŜ 5ŜŀƪǝǾƛŜǊǳƴƎ ŘŜǎ {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎǎȅǎǘŜƳǎ 

мΦу  tǊǸŦŜƴΣ ƻō ǎƛŎƘ ƴƻŎƘ ŜƛƴŜ ϦŀƭǘŜ tƭŀǝƴŜϦ ƛƳ LƴƴŜǊŜƴ ōŜŬƴŘŜǘ - wǸŎƪƳŜƭŘǳƴƎ ŀƳ  

 ¢ŜǎǘǎȅǎǘŜƳ Ґ bhYΣ ƧŜǘȊǘ ƛǎǘ Ŝǎ ŜǊŦƻǊŘŜǊƭƛŎƘΣ ŘƛŜ ŀƭǘŜ tƭŀǝƴŜ Ȋǳ ŜƴǜŜǊƴǘ ǳƴŘ ŜƛƴŜ ƴŜǳŜ  

 tƭŀǝƴŜ Ȋǳ ƛƳǇƭŜƳŜƴǝŜǊǘΦ  

нΦ {ǘŜŎƪŜƴ {ƛŜ ŘƛŜ ¢ŜǎǘǇƭŀǝƴŜ Ŝƛƴ 

нΦм  bŀŎƘ 9ǊƪŜƴƴǳƴƎ ŘŜǊ ¢ŜǎǘǇƭŀǝƴŜ Ґ h¦¢ м 

оΦ {ǘŀǊǘ Ǿƻƴ IŀƴŘ ό¢ŀǎǘŜǊύ ƻŘŜǊ ǸōŜǊ ¢ŜǎǘǎȅǎǘŜƳ 

оΦм  !ƪǝǾƛŜǊǳƴƎ ŘŜǎ {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎǎȅǎǘŜƳǎ 

оΦн  aƻǘƻǊ ǿƛǊŘ ŀƪǝǾƛŜǊǘ 

оΦо  5ŜǊ !ŘŀǇǘŜǊ ǎŎƘƭƛŜǖǘ ōƛǎ ȊǳƳ 9ƴŘǇǳƴƪǘ ό{ŜƴǎƻǊύ 

оΦп  5ŜŀƪǝǾƛŜǊǳƴƎ ŘŜǎ {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎǎȅǎǘŜƳǎ 

оΦр  aƻǘƻǊ ǎŎƘŀƭǘŜǘ ŀō 

оΦс  !ƪǝǾƛŜǊǳƴƎ ŘŜǊ ƛƴǘŜǊƴŜƴ tƴŜǳƳŀǝƪΣ ŘŜǊ !ŘŀǇǘŜǊ ŦŅƘǊǘ ƛƴ ¢ŜǎǘǇƻǎƛǝƻƴ ό{ŜƴǎƻǊύ 

оΦт  {ŜƴŘŜƴ Ǿƻƴ h¦¢ н ŀƴ Řŀǎ ¢ŜǎǘǎȅǎǘŜƳ 

пΦ ¢Ŝǎǘ Lh όǇƻǎƛǝǾŜǊ ¢ŜǎǘŀōǎŎƘƭǳǎǎύ 

пΦм  bŀŎƘ ŘŜƳ ¢Ŝǎǘ - aŜƭŘǳƴƎ ǾƻƳ ¢ŜǎǘǎȅǎǘŜƳ - ¢Ŝǎǘ Lh όLb нύ  

пΦн  LƴǘŜǊƴŜ tƴŜǳƳŀǝƪ ƻũŜƴ 

пΦо  !ƪǝǾƛŜǊǳƴƎ ŘŜǎ {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎǎȅǎǘŜƳǎ 

пΦп  aƻǘƻǊ ǿƛǊŘ ŀƪǝǾƛŜǊǘ 

пΦр  5ŜǊ !ŘŀǇǘŜǊ ǀũƴŜǘ ōƛǎ ȊǳƳ 9ƴŘǇǳƴƪǘ ό{ŜƴǎƻǊύ 

пΦс  5ŜŀƪǝǾƛŜǊǳƴƎ ŘŜǎ {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎǎȅǎǘŜƳǎ 
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рΦ ¢Ŝǎǘ bhY όƴŜƎŀǝǾŜǊ ¢ŜǎǘŀōǎŎƘƭǳǎǎύ 

рΦм  bŀŎƘ ŘŜƳ ¢Ŝǎǘ - aŜƭŘǳƴƎ ǾƻƳ ¢ŜǎǘǎȅǎǘŜƳΥ ¢Ŝǎǘ bhY όLb оύ 

рΦн  !ŘŀǇǘŜǊ ŦŅƘǊǘ ŀǳǎ ¢ŜǎǘǇƻǎƛǝƻƴ 

рΦо  {ŜǇŀǊŀǘŜǊ {ǘŀǊǝƳǇǳƭǎ Ǿƻƴ IŀƴŘ ƻŘŜǊ ŘǳǊŎƘ Řŀǎ ¢Ŝǎǘ-{ȅǎǘŜƳ 

рΦп  !ƪǝǾƛŜǊǳƴƎ ŘŜǎ {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎǎȅǎǘŜƳǎ 

рΦр  aƻǘƻǊ ǿƛǊŘ ŀƪǝǾƛŜǊǘ 

рΦс  5ŜǊ !ŘŀǇǘŜǊ ǀũƴŜǘ ōƛǎ ȊǳƳ 9ƴŘǇǳƴƪǘ ό{ŜƴǎƻǊύ 

рΦт  5ŜŀƪǝǾƛŜǊǳƴƎ ŘŜǎ {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎǎȅǎǘŜƳǎ  

 

сΦ .ŜǊŜƛǘ ŦǸǊ ŘŜƴ ƴŅŎƘǎǘŜƴ ¢Ŝǎǘ 

 

тΦ 9ƴŘŜ ŘŜǎ ¢Ŝǎǘǎ  

тΦм 5ŀǎ DŜǊŅǘ ƛǎǘ ƛƴ ƎŜǀũƴŜǘŜǊ {ǘŜƭƭǳƴƎ 

тΦн IŀǳǇǘǎŎƘŀƭǘŜǊ ŀǳŦ Ϧ!ǳǎϦ 

тΦо IŜōŜƭ ŀǳŦ ƳŀƴǳŜƭƭ ǎǘŜƭƭŜƴΣ ǳƳ ŘŜƴ aƻǘƻǊ ǾƻƳ DŜǘǊƛŜōŜ Ȋǳ ǘǊŜƴƴŜƴ 

тΦп !ŘŀǇǘŜǊ Ǿƻƴ IŀƴŘ ǎŎƘƭƛŜǖŜƴ 

тΦр IŜōŜƭ ǿƛŜŘŜǊ ŀǳŦ !ǳǘƻƳŀǝƪ ǎǘŜƭƭŜƴΣ ǳƳ ŘŜƴ aƻǘƻǊ ǿƛŜŘŜǊ Ƴƛǘ ŘŜƳ DŜǘǊƛŜōŜƴ Ȋǳ ǾŜǊōƛƴŘŜƴ 

 

уΦ  bƻǘ-!ǳǎ 

 уΦм bŀŎƘ ŜƛƴŜƳ bƻǘ-!ǳǎ ƛǎǘ ŘŜǊ {ǘǊƻƳ ŀǳǎ 

 уΦн IŀǳǇǘǎŎƘŀƭǘŜǊ ŀǳŦ Ϧ!ǳǎϦ 
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Der WA-P-Auto-E mit einem Öffnungswinkel von 82° beschreibt die Funktion des automati-

schen Öffnens und Schließens eines pneumatischen Adapters aus der Serie WA-P-3000. Diese 

Automatisierungsfunktion wird durch einen Elektromotor und ein Getriebe sowie eine zugehöri-

ge Steuerung mit Sensorik realisiert. Diese Automatisierungsfunktion kann für alle Prüfadapter 

der WA-P-30XX-Serie von GPS Prüftechnik genutzt werden. Durch eine manuelle Umschaltung 

bei dieser Variante kann der Prüfadapter sowohl im  

manuellen als auch im automatischen Betrieb eingesetzt werden. Dies bietet ein hohes Maß 

an Sicherheit, insbesondere beim Einrichten eines Prüfprozesses. Für diese Ausführung ist eine 

universelle Roboterschnittstelle erhältlich. Basierend auf I/O-Schnittstellen kann diese für 

sämtliche Robotertypen verwendet werden. 

Yhathb9b¢9b 

Die Basis des WA-P-Auto-E ist ein pneumatischer Wechseladapter der WA-P-30XX-Reihe mit pa-

rallel schließender Andruckmechanik. Bestehend aus Grundgerät, Andruckplatte, Prüflingsauf-

lageplatte und Kontaktträgerplatte bildet dieser Adapter die Grundlage.  

 

 

Komponenten WA-P-30XX-Auto-E 

- Grundgerät (WA-P-30xx)      - Handschalter für Automatik / Manuell 

- Gehäuseerhöhung       - Schutzhaube für Getriebesystem 

- Vorbereitung für Pylon Inferface    - Drucktaster mit grüner LED für ɉStartɇ 

- Not-Stopp-Taster       - Hauptschalter Ein/Aus 

- Berührungsloser Sensor für Board-Erkennung  - Elektromotor mit Getriebe  



{L/I9wI9L¢{¸{¢9a9 

Folgende drei Möglichkeiten von einbaubaren Sicherheitssystemen bestehen. Hier bildet eben-

falls ein  

Adapter  der WA-P-30XX-Reihe die Basis. Die Sicherheitssysteme bieten zusätzlichen Schutz vor 

{ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎ-[ƛŎƘǘǎŎƘǊŀƴƪŜƴ-±ƻǊƘŀƴƎ 

5ƛŜǎŜǎ {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎǎȅǎǘŜƳ ŜƛƎƴŜǘ ǎƛŎƘ ŦǸǊ ǎŅƳǘƭƛŎƘŜ ŀǳǘƻƳŀǝǎŎƘŜƴ !ŘŀǇǘŜǊ Ǿƻƴ Dt{ 

tǊǸƊŜŎƘƴƛƪΦ aƛǘ ǇŀǎǎŜƴŘŜǊ ¦ƳƘŀǳǎǳƴƎ ŘŜǎ !ŘŀǇǘŜǊǎ ǎƻǊƎǘ ŘŜǊ тллƳƳ ƘƻƘŜ [ƛŎƘǘπ

ǎŎƘǊŀƴƪŜƴǾƻǊƘŀƴƎ ŦǸǊ ȊǳǎŅǘȊƭƛŎƘŜƴ {ŎƘǳǘȊΦ  WŜƎƭƛŎƘŜǎ  5ǳǊŎƘƎǊŜƛŦŜƴ ƛƴ ŘŜƴ ¢ŜǎǘōŜǊŜƛŎƘ 

ǾŜǊǳǊǎŀŎƘǘ ǎƻŦƻǊǝƎŜ ¦ƴǘŜǊōǊŜŎƘǳƴƎ ŘŜƴ mũƴǳƴƎǎ-κ {ŎƘƭƛŜǖǾƻǊƎŀƴƎǎ ǳƴŘ ǾŜǊƘƛƴŘŜǊǘ ǎƻ 

ƳǀƎƭƛŎƘŜ ±ŜǊƭŜǘȊǳƴƎŜƴΦ  

{ŅƳǘƭƛŎƘŜ LƳǇƭŜƳŜƴǝŜǊǳƴƎŜƴ ƛƴƪƭΦ ŘŜǊ 9ƴŘǇǊǸŦǳƴƎ ǿŜǊŘŜƴ Ǿƻƴ Dt{ tǊǸƊŜŎƘƴƛƪ 

ŘǳǊŎƘƎŜŦǸƘǊǘΦ 

 

!ƴǎŎƘƭǳǎǎǇƭŀƴ 

 



Sicherheitskontaktleiste 

Dieses Sicherheitssystem eignet sich für sämtliche automatischen Adapter der E-Variante von GPS 

Prüftechnik. Die Leiste besteht aus zwei Teilen - Kontaktleiste und Auswerteeinheit.  

Die Kontaktleiste wird speziell für den jeweiligen Adapter gestaltet, angepasst und an der Unter-

kante des Adapterdeckels angeschlossen.   

Die Auswerteeinheit ist in das Sicherheitskonzept der Steuerung integriert. Sobald ein Wider-

stand (z.B. eine Hand) während des Schließvorgangs die 

Sicherheitskontaktleiste erreicht, stoppt der Adapter 

und fährt in die Grundstellung "Auf" zurück. 

Für Cobot-Anwendungen ist dieses Sicherheitssystem 

besonders geeignet. Sämtliche Implementierungen inkl. 

{ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎ-[ŀǎŜǊ-{ŎŀƴƴŜǊ 

Dieses Sicherheitssystem eignet sich für sämtliche automatischen 

Adapter von GPS Prüftechnik. Der Laserscanner bietet zwei Sicher-

heitsbereiche mit individuellen Einstellungsmöglichkeiten. Das System 

bedarf keiner zusätzlichen Umhausung des jeweiligen Adapters.  

Diese Technologie ist besonders für den Einsatz mit kollaborierenden 

Robotern geeignet. Die Installation ist einfach und stellt keine Hindernisse dar. Sämtliche Imple-
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5ŀǎ {ǘŜǳŜǊǳƴƎǎǎȅǎǘŜƳ ƛǎǘ ŜƛƴŜ 9ƛƎŜƴŜƴǘǿƛŎƪƭǳƴƎ Ǿƻƴ Dt{ tǊǸƊŜŎƘƴƛƪΦ  

9ǎ ōŜǎǘŜƘǘ ƛƳ ²ŜǎŜƴǘƭƛŎƘŜƴ ŀǳǎ ŘǊŜƛ YƻƳǇƻƴŜƴǘŜƴΥ 

-  {ǘǊƻƳǾŜǊǎƻǊƎǳƴƎǎŜƛƴƘŜƛǘ 

-  {ǘŜǳŜǊƎŜǊŅǘ ό!ǊŘǳƛƴƻύ 

-  {ŎƘƴƛǧǎǘŜƭƭŜƴǇƭŀǝƴŜ 

CƻƭƎŜƴŘŜ {ƻŦǿŀǊŜ-±ŀǊƛŀƴǘŜƴ ƪǀƴƴŜƴ ŀƴƎŜōƻǘŜƴ ǿŜǊŘŜƴΥ 

 -  {ƻƊǿŀǊŜ м ƛƴƪƭΦ 9ƛƴōƛƴŘǳƴƎ ŘŜǊ {ƛŎƘŜǊƘŜƛǘǎƪƻƴǘŀƪǘƭŜƛǎǘŜ ό{ǘŀƴŘŀǊŘύ 

-  {ƻƊǿŀǊŜ н ƛƴƪƭΦ 9ƛƴōƛƴŘǳƴƎ ŘŜǎ [ƛŎƘǘǎŎƘǊŀƴƪŜƴǾƻǊƘŀƴƎǎ 

-  {ƻƊǿŀǊŜ о ƛƴƪƭΦ 9ƛƴōƛƴŘǳƴƎ ŘŜǎ [ŀǎŜǊǎŎŀƴƴŜǊǎ 

-  {ƻƊǿŀǊŜ п ƛƴƪƭΦ wƻōƻǘŜǊŀƴōƛƴŘǳƴƎ 

{/IbL¢¢{¢9[[9 C«w wh.h¢9w!b.Lb5¦bD 

GPS bietet die fertige Schnittstelle, mit der jeder Standardroboter kom-

munizieren kann. Basierend auf I/O-Schnittstellen kann diese für sämtli-

che Robotertypen verwendet werden. Sie bietet vier Ein-/ und vier Aus-

gänge, die als E/A ausgelegt sind. 

 

 

 

 



!b{/I[¦{{t[!b 

 



9·¢9wb9 !b{/I[«{{9 

Externer Anschluss an das Test-System (D-SUB -15pin)   

5ŜǊ h/-!ǳǎƎŀƴƎ όƻũŜƴŜǊ YƻƭƭŜƪǘƻǊύ ƪŀƴƴ ōƛǎ Ȋǳ мллƳ! ǾŜǊǿŜƴŘŜƴΦ 5ƛŜ ƳŀȄΦ {ǇŀƴƴǳƴƎ ōŜǘǊŅƎǘ Ҍнп ±Φ .Ŝƛ 

±ŜǊǿŜƴŘǳƴƎ ŜƛƴŜǎ ¢¢[-!ǳǎƎŀƴƎǎ Ƴǳǎǎ Ŝƛƴ ²ƛŘŜǊǎǘŀƴŘ Ǿƻƴ м YhƘƳ ƎŜƎŜƴ Ҍр ± ŀƴƎŜƴƻƳƳŜƴΦ 9ƛƴƎŜƘŜƴŘŜ 

{ƛƎƴŀƭŜ ƪǀƴƴŜƴ Ƴƛǘ ŜƛƴŜƳ ¢ŀǎǘŜǊ ŘƛǊŜƪǘ ǿƛŜŘŜǊ Ҍр ± ǾŜǊǿŜƴŘŜǘ ǿŜǊŘŜƴΦ 5ƛŜ ƳŀȄΦ 9ƛƴƎŀƴƎǎƭŜƛǎǘǳƴƎ ōŜǘǊŅƎǘ 

Ҍмн ±Σ ŘƛŜ 9ƛƴƎŀƴƎǎƛƳǇŜŘŀƴȊ пΣт YhƘƳΦ  CǸǊ [ŜƛǎǘǳƴƎŜƴ ǸōŜǊ Ҍмн ± Ƴǳǎǎ Ŝƛƴ ȊǳǎŅǘȊƭƛŎƘŜǊ ²ƛŘŜǊǎǘŀƴŘ ƛƴ wŜƛƘŜ 

ƎŜǎŎƘŀƭǘŜƴ ǿŜǊŘŜƴΦ  

{ƻŦŜǊƴ ƪŜƛƴ [ƛŎƘǘǎŎƘǊŀƴƪŜƴǎȅǎǘŜƳ ǾŜǊǿŜƴŘŜǘ ǿƛǊŘΣ ǎƻƭƭǘŜ ŜƛƴŜ ±ŜǊŘǊŀƘǘǳƴƎ ŀǳŦ ŘŜƳ 5-{¦. - ф tƛƴǎ  

ό[/{ Ǿƻƴ YŜȅŜƴŎŜύ ǾƻǊƎŜƴƻƳƳŜƴ ǿŜǊŘŜƴΦ 5ŀȊǳ tƛƴ н Ҍ о Ƴƛǘ tƛƴ м όҌнп ±ύ ǾŜǊōƛƴŘŜƴΦ 

Abschaltung des Getriebes 

5ŀǎ aŀƎƴŜǘǾŜƴǝƭ ŀǊōŜƛǘŜǘ Ƴƛǘ Ҍмн ±Φ Lǎǘ ƴǳǊ Ŝƛƴ {ŎƘŀƭǘƪƻƴǘŀƪǘ ƴƻǘǿŜƴŘƛƎΣ ƪŀƴƴ ŘŜǊ Ҍмн ±-!ƴǎŎƘƭǳǎǎ ŀƴ Y[фΦм 

tƛƴ ŜƴǜŜǊƴǘ ǿŜǊŘŜƴΦ Y[фΦм tƛƴ ǳƴŘ Y[уΦо tƛƴ ƪǀƴƴŜƴ ŀƭǎ {ŎƘŀƭǘƪƻƴǘŀƪǘ ŦǸǊ !ƴŘŜǊŜǎ ǾŜǊǿŜƴŘŜƴ ǿŜǊŘŜƴΦ 

tLb Lb5Lƪ!¢Lhb .9{/Iw9L.¦bD 

м  Ҍр± ƳŀȄΦ [ŜƛǎǘǳƴƎ млл Ƴ! 

н h¦¢ м h/-!ǳǎƎŀƴƎ Ґ9ǊƪŜƴƴǳƴƎ ŘŜǎ tǊǸƅƛƴƎǎ Ґ ƭƻǿ ƭŜǾŜƭ 

о h¦¢ н h/-!ǳǎƎŀƴƎ Ґ !ŘŀǇǘŜǊ ƎŜǎŎƘƭƻǎǎŜƴ Ґ ƭƻǿ ƭŜǾŜƭ 

п h¦¢ о h/-!ǳǎƎŀƴƎ  Ґ !ǳǘƻƳŀǝƪ ƛǎǘ ŜƛƴƎŜǎŎƘŀƭǘŜǘ Ґ ƭƻǿ ƭŜǾŜƭ 

р h¦¢ п h/-!ǳǎƎŀƴƎҐ aƻǘƻǊ ƛǎǘ ŀōƎŜǎŎƘŀƭǘŜǘ Ґ ƭƻǿ ƭŜǾŜƭ 

с   ŦǊŜƛ 

т Lb м ¢ǊŀƴǎƛǎƛǘƻǊǎǘǳŦŜ Ґ {ǘŀǊǘ - !ŘŀǇǘŜǊ ǎŎƘƭƛŜǖǘ Ґ ƘƛƎƘ LƳǇǳƭǎ 

у Lb н 
¢ǊŀƴǎƛǎƛǘƻǊǎǘǳŦŜ Ґ {ǘŀǊǘ - wǸŎƪƳŜƭŘǳƴƎ Ϧ¢Ŝǎǘ hYΦϦ Ґ IƛƎƘ 
ƛƳǇǳƭǎ 

ф Lb о 
¢ǊŀƴǎƛǎƛǘƻǊǎǘǳŦŜ Ґ {ǘŀǊǘ - wǸŎƪƳŜƭŘǳƴƎ Ϧ¢Ŝǎǘ bhYΦϦ Ґ ƘƛƎƘ 
ƛƳǇǳƭǎ 

мл Lb п   

мм   ŦǊŜƛ 

мн   ŦǊŜƛ 

мо  Ҍмн± ƳŀȄΦ {ǘǊƻƳ нрл Ƴ! 

мп   ŦǊŜƛ 

мр Db5 л-{ǇŀƴƴǳƴƎ ōŜȊƻƎŜƴ ŀǳŦ Ҍр± ǳƴŘ Ҍмн± 

мс {I {ŎƘƛǊƳ ŜȄǘΦ YŀōŜƭ 
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aƛǘ ŘƛŜǎŜƳ 5ƻƪǳƳŜƴǘ ŜǊƪƭŅǊǘ Dt{ tǊǸƊŜŎƘƴƛƪΣ Řŀǎǎ Řŀǎ tǊƻŘǳƪǘ ²!-t-оллл-!ǳǘƻ-9 ŘŜƴ wƛŎƘǘƭƛƴƛŜƴ ȊǳǊ  

/9-YƻƴŦƻǊƳƛǘŅǘ ŜƴǘǎǇǊƛŎƘǘ ǳƴŘ Řŀǎ /9-½ŜƛŎƘŜƴ ǘǊŀƎŜƴ ŘŀǊŦΦ 5ƛŜǎŜ 9ǊƪƭŅǊǳƴƎ ƛǎǘ ƴǳǊ ŦǸǊ Řŀǎ ǳǊǎǇǊǸƴƎƭƛŎƘŜ 

DǊǳƴŘƎŜǊŅǘ ƎǸƭǝƎΦ ²ŜǊŘŜƴ &ƴŘŜǊǳƴƎŜƴ ƻŘŜǊ LƴǎǘŀƭƭŀǝƻƴŜƴ ǾƻǊƎŜƴƻƳƳŜƴΣ ƛǎǘ ŘƛŜ .ŜǎŎƘŜƛƴƛƎǳƴƎ  ƴƛŎƘǘ ƎǸƭǝƎΦ 



!b[!D9 ½¦ ²!-t-олȄȄ-!¦¢h-t 
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Bei dieser Ausführung wird die Steuerung und Kontrolle des Öffnen- und Schließ-Vorgangs vom 

Testsystem durchgeführt. GPS Prüftechnik liefert die Druckluftzylinder, Steuerventile und die Sen-

sorik. Der Andruck zur Testposition wird über Standard-Druckluftzylinder inclusive der Standard-

Steuerung aus der WA-P-3000 Serie durchgeführt. Sobald das Gerät mit Druckluft und 24 V 

Stromversorgung angeschlossen ist, kann der Ablauf beginnen. 

 

Grundposition   Der Adapter ist geschlossen, es ist kein Testobjekt enthalten. 

 

Öffnen des Adapters  Ansteuerung des Ventils 4 

    Der Deckel wird um ca. 4 cm aufgestoßen 

    Kurz nach der Ansteuerung dieses Ventils wird das Ventil 5 angesteuert   

    Der Deckel öffnet sich bis zu einem Winkel von 88°  

    Bei Erreichen der Endposition ɉoffenɇ meldet der Sensor (S5) dies an das 

Testsystem. 

 

Überprüfen, ob ein Testobjekt eingelegt ist 

Hierzu kann (optional) ein berührungsloser Sensor unterhalb des Prüflings eingebaut werden. 

Dieser Sensor meldet dem Testsystem, ob ein Prüfling positioniert ist. 

 

Schließen des Adapters bis zur Testposition 

Die Ansteuerung von Ventil 5 wird weggenommen, das Ventil geht in Grundposition und die Zylin-

der werden betätigt, der Deckel schließt. Bei Erreichen der Endposition ɉGeschlossenɇ werden 

zwei Reed-Kontakte (S1 und S2) geschaltet - dieser Kontakt leitet den finalen Schließvorgang bis 

zur Test-Position ein. Dieser Vorgang wird von der mitgelieferten Steuerplatine, dem Ventil 3 und 

den innen verbauten Schließzylindern durchgeführt. Parallel dazu wird das Ventil 2 betätigt, um 

Gegendruck aus den Öffnungszylindern zu vermeiden. Bei Erreichen der Testposition übermittelt 

ein Sensor (S3) diese Information an das Testsystem. 

 

Öffnen des Adapters bis zur Endposition ɉoffenɇ 
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Bei dem WA-P-30XX-Auto-P handelt es sich um einen pneumatischen Adapter der WA-P-30XX 

Serie. Dieser ist mit einer automatischen Öffnung und Schließung über pneumatische Zylinder 

ausgestattet. Die technischen Daten entsprechen dem Adaptermodell WA-P-30XX. Zusätzlich 

sind vier weitere Pneumatik-Zylinder  

eingebaut. Zwei von diesen vier Zylindern dienen  dem ɉAufstoßenɇ des Oberteils. Die weiteren 

zwei Zylinder übernehmen das Öffnen und Schließen. Der Öffnungswinkel beträgt ca. 88°. 
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Ein Druckluftanschluss kann seitlich oder hinten angebracht werden. Über das eingebaute Ma-

nometer wird ein Druck von 6 bar eingestellt.  

±Ŝƴǝƭ м   IŀǳǇǘǾŜƴǝƭ Σ ƘƛŜǊ ƛǎǘ ŀǳŎƘ Řŀǎ bƻǘ-!ǳǎ ŀƴƎŜǎŎƘƭƻǎǎŜƴΦ «ōŜǊ ŘƛŜǎŜǎ ±Ŝƴǝƭ ǿŜǊŘŜƴ ǎŅƳǘƭƛŎƘŜ 

   ±ŜƴǝƭŜ ǾŜǊǎƻǊƎǘ 

±Ŝƴǝƭ н   {ǘŜǳŜǊǾŜƴǝƭΣ ŘƛŜƴǘ ȊǳǊ !ōƭǳƊǊŜƎǳƭƛŜǊǳƴƎ ōŜƛƳ ¢ŜǎǘǾƻǊƎŀƴƎ 

±Ŝƴǝƭ о   {ǘŜǳŜǊǾŜƴǝƭ Ƴƛǘ 9ƭŜƪǘǊƻƴƛƪ ȊǳǊ !ƴǎǘŜǳŜǊǳƴƎ ŘŜǊ {ǘŀƴŘŀǊŘȊȅƭƛƴŘŜǊΣ ǳƳ ƛƴ ¢ŜǎǘǇƻǎƛǝƻƴ Ȋǳ  

   ǎǘŜǳŜǊƴ  

±Ŝƴǝƭ п   {ǘŜǳπ

Zylinder zum 

ɉAufstoßenɇ 

Zylinder zum Öffnen & 

Schließen 

Ventil 2, 4 und 5 
Ventil 3 

Ventil 6 und 7 Ventil 1 
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½ǿŜƛ {ŜƴǎƻǊŜƴ ŀƴ ƧŜŘŜƳ {ǘŀƴŘŀǊŘ-½ȅƭƛƴŘŜǊ ŘŜǘŜƪǝŜǊŜƴ ŘƛŜ tƻǎƛǝƻƴŜƴ α¢Ŝǎǘ-

tƻǎƛǝƻƴά ƻŘŜǊ αbƛŎƘǘ-¢Ŝǎǘ-tƻǎƛǝƻƴάΦ ½ǿŜƛ ǿŜƛǘŜǊŜ {ŜƴǎƻǊŜƴ ŀƴ ƧŜŘŜƳ mκ{-

½ȅƭƛƴŘŜǊ ŘŜǘŜƪǝŜǊŜƴ ŘƛŜ tƻǎƛǝƻƴŜƴ αhũŜƴά ƻŘŜǊ αDŜǎŎƘƭƻǎǎŜƴά ǳƴŘ ƧŜ Ŝƛƴ ƻǇǝπ

ƻƴŀƭŜǊ {ŜƴǎƻǊ ŜǊƪŜƴƴǘ ŀƴ ƧŜŘŜƳ {ǘƻǖȊȅƭƛƴŘŜǊΣ ƻō ǎƛŎƘ ŘŜǊ ½ȅƭƛƴŘŜǊ ƛƴ ŘŜǊ ŀǳǎƎŜπ

ŦŀƘǊŜƴŜƴ tƻǎƛǝƻƴ ōŜŬƴŘŜǘΦ 

5wh{{9[b 

«ōŜǊ ǾŜǊǎŎƘƛŜŘŜƴŜ 5ǊƻǎǎŜƭƴ ƛǎǘ Ŝǎ ƳǀƎƭƛŎƘΣ ŘƛŜ ŦƻƭƎŜƴŘŜ DŜǎŎƘǿƛƴŘƛƎƪŜƛπ

ǘŜƴ ŜƛƴȊǳǎǘŜƭƭŜƴΥ   

  - !ǳŦǎǘƻǖƎŜǎŎƘǿƛƴŘƛƎƪŜƛǘ 

 - mũƴǳƴƎǎƎŜǎŎƘǿƛƴŘƛƎƪŜƛǘ 

 - {ŎƘƭƛŜǖƎŜǎŎƘǿƛƴŘƛƎƪŜƛǘ 
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9ǎ Ǝƛōǘ ƭŜŘƛƎƭƛŎƘ ŜƛƴŜ {ǘŀƴŘŀǊŘǎǘŜǳŜǊǳƴƎ Ƴƛǘ ŘŜƴ ŘŀȊǳƎŜƘǀǊƛƎŜƴ {ŜƴǎƻǊŜƴ ŦǸǊ ŘƛŜ {ǘŀƴŘŀǊŘȊȅƭƛƴŘŜǊΦ ²Ŝƴƴ 

ŀƭǎƻ Řŀǎ hōŜǊǘŜƛƭ ŀǳŦ ŘŜƳ ¦ƴǘŜǊǘŜƛƭ ŀǳŦǎŜǘȊǘΣ ǿƛǊŘ ŘƛŜǎ ǸōŜǊ ŜƛƴŜƴ {ŜƴǎƻǊ ŘŜǘŜƪǝŜǊǘΦ Lƴ ŘƛŜǎŜƳ aƻƳŜƴǘ 

ǿƛǊŘ  Řŀǎ ±Ŝƴǝƭ о ŀƴƎŜǎǘŜǳŜǊǘ ǳƴŘ ŘŜǊ !ŘŀǇǘŜǊ ǿƛǊŘ ƛƴ ¢ŜǎǘǇƻǎƛǝƻƴ ƎŜōǊŀŎƘǘΦ bŀŎƘ ŘŜƳ {ƛƎƴŀƭ ǾƻƳ ¢Ŝǎǘǎȅǎπ

ǘŜƳ ǸōŜǊ Řŀǎ ¢ŜǎǘŜƴŘŜΣ ǿƛǊŘ ŘƛŜ {ǘŀƴπ

ŘŀǊŘǎǘŜǳŜǊǳƴƎ Řŀǎ ±Ŝƴǝƭ о ŀƴǎǘŜǳŜǊƴ ǳƴŘ ŘŜǊ 

!ŘŀǇǘŜǊ ǿƛǊŘ ƛƴ ŘƛŜ αbƛŎƘǘ-¢Ŝǎǘ-tƻǎƛǝƻƴά ƎŜπ

ōǊŀŎƘǘΦ 

 

±Ŝƴǝƭ м ƪŀƴƴ ǸōŜǊ ŘŜƴ bƻǘ-!ǳǎ-{ŎƘŀƭǘŜǊ ƻŘŜǊ ǸōŜǊ ŜƛƴŜƴ ŜȄǘŜǊƴŜƴ α!ǳǎ-.ŜŦŜƘƭά ƎŜπ

ǎŎƘŀƭǘŜǘ ǿŜǊŘŜƴΦ 5ƛŜ ±ŜƴǝƭŜ нΣ пΣ ǳƴŘ р ƳǸǎǎŜƴ ǸōŜǊ Řŀǎ ¢ŜǎǘǎȅǎǘŜƳ ŀƴƎŜǎǘŜǳŜǊǘ ǿŜǊπ

ŘŜƴΦ 
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ŦǸǊ ŀǳǘƻƳŀǝǎŎƘŜǎ mũƴŜƴκ{ŎƘƭƛŜǖŜƴ 

Druckregelventil 

Druckregelventil 

Zylinder (doppelt wirkend) 

Produkte und Funktionen  

In dem jeweiligen Adapter ist ein Sensor (S1/S2) verbaut, der erkennt, ob der Deckel geschlos-

sen ist. Ventil 1 ist verantwortlich für einen Sicherheitsstopp. In dem Zylinder für die Testpositi-

on sind zwei Sensoren integriert, wobei ein Sensor (S3) die oϙene Position und ein Sensor (S4) 

die geschlossene Position erkennt. In den Druckzylindern sind kein Sensoren integriert. Die Zy-

linder zum Öϙnen und Schließen beinhalten einen Sensor (S5) für die Position ɉOϙenɇ. 
Ablaufplan 

1. 0-Stellung - Halterung ist oϙen 

2. Einlegen der Leiterplatte 

3. Eingang - Startsignal (vom Testsystem TS kommend) - V1 + V2 + V5 = oϙen - Zylinder schließt 
die Halterung 

4. Vorrichtung ist geschlossen, S1 und S2 senden Signal an GPS-Board 

5. GPS-Board aktiviert V3 - Zylinder fahren in ɉTest-Positionɇ 

6. Sensor S3 im Zylinderinneren, wenn Zylinder in ɉTest-Positionɇ 

7. Eingang vom TS - V2 schließt (Luft raus) 

8. Prüfvorgang 

9. Eingang vom TS - Testende - Signal an GPS-Board 

10. GPS-Board aktiviert V3 - Zylinder geht in ɉNon-Test-Positionɇ 

11. Sensor S4 im Zylinderinneren, wenn Zylinder in ɉNon-Test-Positionɇ 

12. Eingang vom TS zum Öϙnen der Vorrichtung - Ventil 2 +Ventil 4 + Ventil 5 = oϙen 

13. Vorrichtung oϙen - S5 sendet Signal an TS 

14. Eingang von TS für Ventil 4 - zurück in ɉSchließstellungɇ 
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